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SST 01 SIECI KABLOWE

1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z sieciami kablowymi zalicznikowymi zasilajacymi kontener socjalny i o$wietlenie
terenu objetego projektem zagospodarowania terenu sportowo-rekreacyjnego w Noskowie, gmina Stawno.

2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.

3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie przylacza energetycznego z linii kablowych zalicznikowych kablem doziemnym YKY4x70mm®
oraz sieci zasilania o§miu lamp o§wietlenia zewngtrznego z linii kablowych Yaky 5x16 mm2

Zakres robot obejmuje:
a) Linie kablowe
b) Instalacje uziemien ochronnych i wyréwnawczych
¢) Instalacje elektryczne w kontenerze
d) Montaz rozdzielni elektryczne;j

4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materialdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typodw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem.

5. MATERIALY

1.  Rozdzielnia elektryczna z wyposazeniem projektowanym indywidualnie wg dyspozycji podanych w
dokumentacji projektowe;.

2.  Kabel doziemny o izolacji i powltoce polwinitowej na napigcie znamionowe 1000 V z zylami
miedzianymi o przekroju 70 mm?® i iloéci zyt 4 wg PN-87/E-90056.

3. Przewody z zylami miedzianymi, o przekroju do 10 mm® na napigcie znamionowe 500/750 V o izolacji
polwinitowej wedlug PN-87/E-90054.

4.  Przewdd z zyla miedziana, jednodrutowa o przekroju do 2,5 mm” na napiecie znamionowe 250 V o

izolacji polwinitowej wedtug PN-87/E-90054.
Oprawy wewnetrzne 2% 36 W, IP55jarzeniowe

Oprawy wewnetrzne - plafoniery IP55
Rury winidurowe instalacyjne o $rednicy do 75 mm typu AROTA.

® AW

8. Drut stalowy ocynkowany o $rednicy 8 mm.

(1)  Odbioér materiatdéw na budowie

e  Materialy takie jak tablica rozdzielcza, oprawy o$wietleniowe, przewody nalezy dostarcza¢ na
budowe¢ wraz ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru
technicznego.

° Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnos$ci z danymi wytworcy.
* W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakosc
wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozor
techniczny robot.



(2)

S

ktadowanie materiatow na budowie

Sktadowanie materiatdw powinno odbywaé si¢ zgodnie z zaleceniami producentow, w
warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci
technicznych na skutek wplywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materiatdw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

6. SPRZET
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastgpujgcego sprzetu:
- samochod dostawczy do 0,9 t,
- spawarka transformatorowa do 500 A.

7. TRANSPORT

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi §rodkami transportu, zabezpieczone w sposob

zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

8. WYKONANIE ROBOT

1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy

wszystkie warunki, w jakich b¢dg wykonywane roboty sieciowe i instalacyjne

2. Montaz kabli , kable zalicznikowe nalezy uktada¢ w rowach kablowych o glebokosci 0,8m na podsypce
piaskowej o grubosci 10cm, z nasypka i przykryciem folig PCV .

3. Przej$cia przez drogi

Przej$cia przez drogi:

- przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych, 5.4.

Montaz sprzetu, osprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy mocne

i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg shuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu,

przyspawane do stalowych elementoéw konstrukcji budowlanych lub przykrecone do podtoza za pomoca

kotkdw 1 $rub rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych.

Podejscie do odbiornikoéw

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywa¢ w miejscach bezkolizyjnych,

bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.
Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy wykonywaé

przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego
rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

Ukladanie przewodoéw

a)

Przewody izolowane kabelkowe w rurkach

Ukfadanie rur

Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w
podtozu. Konce rur przed potgczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od
przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa laczenie rur ze sobg oraz sprzetem i osprzetem
nalezy wykonywac przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potgczen,

- wkrecanie nagwintowanych koncow rur,
- wkre¢canie nagrzanych koncow rur.

Luki na rurach nalezy wykonywaé tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej Srednicy. Promien gigcia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.

Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie



wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ uktadania rur z wciggnigtymi w nie
przewodami.
b) wcigganie przewodow

Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzgtu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowosc.
Wcigganie przewodow nalezy wykonaé za pomocg specjalnego osprzetu montazowego. Nie wolno
do tego celu stosowac przewodow, ktore pozniej zostang uzyte w instalacji. Laczenie przewodow
wykona¢ wg wcze$niej opisanych zasad.

Przylaczanie odbiornikéw

Miejsca polaczen zyt przewodoéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ dokladnie oczyszczone. Samo
polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja itp.

Potaczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji odbiornika i
warunkow technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach sztywnych
wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami.
Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub
przystosowane sg do przesuni¢¢ lub przemieszczen. Polaczenia te nalezy wykonac:

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi jednozylowymi w rurach elastycznych,

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych._

Montaz rozdzielni elektrycznej
Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych

dostarczanych oddzielnie nalezy konstrukcje te mocowaé do poditoza w sposéb podany w
dokumentacji.
Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich konstrukcja
wsporczg nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory i zala¢ betonem.
Tablice w obudowie nasciennej lub zaglebionej nalezy przykrecaé do kotew lub konstrukcji wsporczych
zamocowanych w podtozu.
Po zamontowaniu urzgdzenia nalezy:

- zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

- dokreci¢  wsposéb  pewny wszystkie Sruby 1wkrety wpolgczeniach  elektrycznych i

mechanicznych,

- zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

- podiaczy¢ obwody zewnetrzne

- podiaczy¢ przewody ochronne

Montaz uzioméw

Uziomy sztuczne nalezy wykonywac jako uziomy poziome otokowe, promieniowe lub pionowe.
Uziomow tych nie wolno zabezpiecza¢ przed korozja powtokami nie przewodzacymi. Do uziomu nalezy
polaczy¢ wszystkie pobliskie podziemne urzadzenia metalowe.
Proby montazowe
Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji instalacji

- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow
- pomiary impedancji petli zwarciowych
- pomiary rezystancji uziemien

9. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

(1) Sprawdzenie i odbior robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5] i przepisow [6].
(2)  Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlega¢:



zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacija projektowa,
wlasciwe podlaczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd
zalaczanie punktow $wietlnych zgodnie z zalozonym programem

wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skuteczno$ci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

10. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot obejmuje cato$¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostka obmiarowa jest komplet robot.

11. ODBIOR ROBOT

©Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiory czgéciowe

Odbiory koncowe

12. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiarow pomontazowych.

13. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]
[2]
[3]
[4]

[5]
[6]

PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powloce polwinitowej, okragte.

PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody jednozylowe o izolacji polwinitowej.

PN-76/E-90301.  Kable elektroenergetyczne isygnalizacyjne o izolacji ztworzyw
termoplastycznych i powloce polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV.

PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.

Czes¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach.

PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogolne.

Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.



SST 02 OSWIETLENIE ZEWNETRZNE

1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z o$wietleniem terenu objetego projektem zagospodarowania terenu sportowo-
rekreacyjnego w Noskowie, gmina Stawno.

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
o$wietlenia zewnetrznego sktadajacego si¢ z o$miu latarn parkowych o mocy opraw 30 W na stupach
stalowych o wysokosci 4 m.

3. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materialdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem.

4. MATERIALY

Oswietlenie zewnetrzne — oprawa parkowa 1x30W IP54/IP66 z rastrem antyol$nieniowym — kompletna ze
zrodlem §wiata. Obudowa z polipropylenu wzmocnionego wtoknem szklanym lub poliwgglanu o wytrzymatosci
IK10 w kolorze szarym lub czarnym. Mocowanie na pionowym shupie stalowym o srednicy 100-120 mm.

Wszystkie oprawy nalezy wyposazy¢ w czujki zmierzchowe z czujnikiem ruchu o nastgpujacych cechach:

- detekcja ruchu o kacie powyzej 220 st.

- zasieg detekcji ruchu 16m

- czujnik zmierzchowy 1-1000 Ix

- czujnik nat¢zenia o$wietlenia 1-80000 Ix
- temperatura pracy -25°C - +55°C

- montaz z nachyleniem.

- wysoko$¢ montazu 2,5 m

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wykopy pod fundament stupa o§wietleniowego

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci rzednych
terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow gruntowych. Metoda wykonywania robot
ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glgbokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie wykopdw waskoprzestrzennych recznie. Ich obudowa
i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane
powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i1 zgodnie z PN-68/B-06050. Zasypanie
fundamentu nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkow).
Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubo$ci od 15 do 20cm i zaggszcza¢ ubijakami recznymi lub
zageszczarka wibracyjng. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12.
Zageszczenie nalezy wykonywa¢ w taki sposob aby nie spowodowaé uszkodzen fundamentu. Nadmiar gruntu z
wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé w poblizu lub odwiez¢é na
miejsce wskazane w STWIOR lub przez Inzyniera.

5.2 Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykonaé¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu. Fundament
powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10cm warstwie betonu B10, spelniajgcego wymagania
PN88/B-06250 lub zaggszczonego zwiru spelniajacego wymagania BN-66/6774-01. Przed jego zasypaniem
nalezy sprawdzi¢ rz¢dne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek 1 poziom gornej
powierzchni, do ktérej przytwierdzona jest ptyta mocujgca. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢
wykonane z doktadnoscia + 10cm.



5.3 Montaz stupow
Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem w uprzednio przygotowane fundamenty. Stup nalezy ustawiaé tak, aby jego
wngka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy
oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.
5.4 Montaz opraw na shupach
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczyé do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie
zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weciggnigciu przewodow zasilajacych do
shupow. Nalezy stosowaé przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly
2,5 mm2. Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po dwa przewody. Oprawy nalezy
mocowaé¢ na glowicach masztow w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajgcych i ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty,
aby nie zmienialy swego potozenia pod wpltywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla II strefy
wiatrowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie i odbidr robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:
- zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,

- wykonanie pomiarow rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest komplet robot.

8. ODBIOR ROBOT

©Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiory czgéciowe

Odbiory koncowe

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiarow pomontazowych.



